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रिमोटली पायलटेड एयिक्राफ्ट (आिपीए)/ड्रोन पायलट टे्रड की छह महीन ेकी अिधि के दौिान 

एक उम्मीदिाि को पेशिेि कौशल औि कायय की भूममका स ेसंबंधित पेशिेि ज्ञान पि प्रमशक्षक्षत ककया 
जाता है। इसके अलािा एक उम्मीदिाि को आत्मविश्िास बढाने के मलए परियोजना कायय औि पाठ्येति 

गनतविधियों को किने के मलए सौंपा जाता है। टे्रड स ेसंबंधित व्यापक घटकों को नीच ेछह महीने की 
अिधि में िगीकृत ककया गया है: - 

 
प्रमशक्षु औद्योधगक िाताििण में काम किन े के मलए प्राथममक धचककत्सा, अग्ननशामक औि 

विमभन्न सुिक्षा प्रथाओं को सीखने के साथ शुरू होता है। डीजीसीए सुिक्षा विननयमों को मान्यता देता है 

औि आिपीए उडान के दौिान सुिक्षा ििैया विकमसत किता है। विमभन्न प्रकाि के आिपीए औि उडान 

(िायुगनतकी), एटीसी प्रकक्रयाओं औि िेडडयो टेलीफोनी, डीजीसीए के विमभन्न ननयमों, नागरिक उड्डयन 

आिश्यकताओं, मौसम औि मौसम विज्ञान की पहचान औि चयन किता है। आिपीए प्रणाली औि उप 

प्रणामलयों पि ज्ञान विकमसत औि लागू किता है। आिपीएएस के मलए इलेक्ट्रॉननक स्पीड कंट्रोलि 

(ईएससी) औि फ्लाइट कंट्रोलि की पहचान किता है औि उनका चयन किता है। बैटिी, चाजयि औि 

कनेक्टसय, ट्रांसमीटि औि रिसीिि, कैमिा, ग्जम्बल औि अन्य पेलोड के आिेदन को पहचानता है। ग्राउंड 

कंट्रोल स्टेशनों औि एफपीिी के ज्ञान को लाग ूकिता है। आिपीएएस की असेंबमलगं, एमआिओ औि 

बैटिी की देखभाल किता है। आिपीए उडान मसम्युलेटि की बुननयादी परिचालन सुवििाओ ंकी पहचान 

किता है औि उनका चयन किता है। प्रमशक्षक के साथ एक आिपीए उडाना औि कफि एकल उडान 

(आभासी िास्तविकता प्रमशक्षण औि लाइि आिपीए उडान) किना। मसम्युलेटि प्रमशक्षण औि लाइि 

प्रमशक्षण में आिपीए उडाते समय उडान स ेपहले की जांच से लेकि उडान के बाद की जांच तक पूिे उडान 

संचालन को अजंाम देना। 

 
साथ ही, प्रमशक्षु आिश्यक स्पष्टता के साथ संिाद किना, तकनीकी अगें्रजी, पयायििण 

विननयमन, उत्पादकता को समझना औि स्ि-मशक्षा को बढाना सीखेंगे। 

                          1. विषय साि 
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2.1 सािान्य 

 

कौशल विकास औि उद्यममता मंत्रालय के तहत प्रमशक्षण महाननदेशालय (डीजीटी) 
अथयव्यिस्था/श्रम बाजाि के विमभन्न क्षेत्रों की जरूितों को पिूा किन े िाले व्यािसानयक प्रमशक्षण 

पाठ्यक्रमों की एक श्रृखंला प्रदान किता है। व्यािसानयक प्रमशक्षण काययक्रम प्रमशक्षण महाननदेशालय 

(DGT) के तत्िाििान में ददए जाते हैं। मशल्पकाि प्रमशक्षण योजना (सीटीएस) औि मशक्षुता प्रमशक्षण 

योजना (एटीएस) व्यािसानयक प्रमशक्षण के प्रचाि-प्रसाि के मलए डीजीटी के दो अग्रणी काययक्रम हैं। 

सीटीएस के तहत 'रिमोटली पायलटेड एयिक्राफ्ट (आिपीए)/ड्रोन पायलट' टे्रड नए डडजाइन ककए 

गए पाठ्यक्रमों में स ेएक है। सीटीएस पाठ्यक्रम आईटीआई के नेटिकय  के माध्यम से देश भि में वितरित 

ककए जाते हैं। कोसय छह महीने की अिधि का है। इसमें मुख्य रूप स ेडोमेन क्षेत्र औि कोि क्षेत्र शाममल हैं। 
डोमेन क्षेत्र (टे्रड मसद्िांत औि टे्रड व्यािहारिक) पेशिेि कौशल औि ज्ञान प्रदान किता है, जबकक मखु्य 

क्षेत्र (िोजगाि कौशल) अपेक्षक्षत जीिन कौशल प्रदान किता है। प्रमशक्षण काययक्रम से उत्तीणय होने के बाद , 

प्रमशक्षु को डीजीटी द्िािा िाष्ट्रीय टे्रड प्रमाणपत्र (एनटीसी) स ेसम्माननत ककया जाता है ग्जस ेदनुनया भि 

में मान्यता प्राप्त है। 
        प्रविक्षओु ंको वनम्नविवित कायों को किने में सक्षम होना चावहए: 

 तकनीकी मानकों/दस्तािेजों को पढें  औि उनकी व्याख्या किें, कायय ननष्पाददत किें, आिश्यक 

सामग्री औि उपकिणों की पहचान किें। 
 सुिक्षा ननयमों, दघुयटना ननिािण विननयमों को ध्यान में िखते हुए कायय किना। 
 कायय औि िखिखाि कायय किते समय पेशिेि ज्ञान औि िोजगाि कौशल को लागू किें। 
 ड्राइंग के अनुसाि सककय ट/उपकिण/पैनल की जांच किें, दोषों/दोषों की पहचान किें  औि उन्हें 

सुिािें। 
 ककए गए कायय से संबंधित तकनीकी मापदंडों का दस्तािेजीकिण किें। 

2.2 प्रगनत पथ 

 उद्योग में ड्रोन पायलट के रूप में शाममल हो सकते हैं औि िरिष्ठ ड्रोन पायलट, पययिेक्षक के रूप 

में आगे बढेंगे औि प्रबंिक के स्ति तक बढ सकते हैं। 
 संबंधित क्षेत्र में एंटिप्रेन्योि बन सकते हैं। 
 ड्रोन के विमभन्न अनुप्रयोगों को लागू किने के मलए विमानन उद्योग / अन्य क्षेत्रों में ड्रोन 

           2. प्रविक्षण पद्धवत 
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पायलट के रूप में शाममल हो सकते हैं। 
 ड्रोन सवियस सेंटि में काम कि सकते हैं या खदु की ड्रोन टे्रननगं अकादमी शुरू कि सकते हैं। 
 लाग ूहोने पि डीजीटी के तहत उन्नत डडप्लोमा (व्यािसानयक) पाठ्यक्रमों में शाममल हो सकते हैं। 

 
 

2.3 पाठ्यक्रि संरचिा 

नीच ेदी गई तामलका छह महीने की अिधि के दौिान विमभन्न पाठ्यक्रम तत्िों में प्रमशक्षण घंटों 
के वितिण को दशायती है: - 

 

क्रमाकं पाठ्य विििण अनुमावनत घंटे 

1 व्यािसावयक कौिल (प्रायोविक)  420 

2 व्यािसावयक ज्ञान (सैद्धाांविक)  120 

3 रोजिार कौिल 60 

 कुल सिय 600 

 

2.4 आकलि और प्रिाणि 

प्रमशक्षणाथी को पाठ्यक्रम की अिधि के दौिान औि समय-समय पि डीजीटी द्िािा अधिसूधचत 

प्रमशक्षण काययक्रम के अतं में उसके कौशल, ज्ञान औि दृग्ष्टकोण के मलए पिीक्षण ककया जाएगा। 

a) प्रमशक्षण की अिधि के दौिान सतत मूल्यांकन (आंतरिक) सीखने के परिणामों के खखलाफ सूचीबद्ि 

मूल्यांकन मानदंडों के पिीक्षण द्िािा रचिात्िक िूल्यांकि पद्िनत द्िारा ककया जाएगा। प्रमशक्षण 

संस्थान को मूल्यांकन ददशाननदेश में विस्ततृ रूप से एक व्यग्क्तगत प्रमशक्षु पोटयफोमलयो बनाए िखना 
होता है। आंतरिक मूल्यांकन के अकं www.bharatskills.gov.iएन पि उपलब्ि किाए गए फॉमेदटि 

असेसमेंट टेम्प्लेट के अनुसाि होंगे । 

b) अनंतम मूल्यांकन योगात्मक मूल्यांकन के रूप में होगा। एनटीसी प्रदान किने के मलए अखखल 

भाितीय टे्रड टेस्ट पिीक्षा ननयंत्रक, डीजीटी द्िािा ददशाननदेशों के अनुसाि आयोग्जत ककया जाएगा। पैटनय 
औि अकंन संिचना को समय-समय पि डीजीटी द्िािा अधिसूधचत ककया जा िहा है। अनंति िूल्यांकि के 

मलए प्रश्ि पत्र नििामररत करिे के मलए सीखिे के पररणाि और िूल्यांकि िािदंड आिार होंगे। अनंति 

परीक्षा के दौराि परीक्षक प्रायोधगक पिीक्षा के मलए अंक देने स ेपहले मूल्यांकन ददशाननदेश में ददए गए 

विििण के अनुसाि व्यग्क्तगत प्रमशक्षु के प्रोफाइल की भी जांच किेगा। 
 

 
 

http://www.bharatskills.gov.in/


रिमोटली पायलटेड एयिक्राफ्ट (आिपीए)/ड्रोन पायलट 

 

4 

2.4.1 मानदडं  

 

समग्र परिणाम ननिायरित किने के प्रयोजनों के मलए, छह महीन े औि एक िषय की अिधि के 

पाठ्यक्रमों के मलए 100% िटेेज लागू ककया जाता है औि दो साल के पाठ्यक्रमों के मलए प्रत्येक पिीक्षा में 
50% िेटेज लागू ककया जाता है। टे्रड प्रैग्क्टकल औि फॉमेदटि असेसमेंट के मलए न्यूनतम उत्तीणय प्रनतशत 

60% औि अन्य सभी विषयों के मलए 33% है। 
 

2.4.2 मूलयांकन ददशानिदेश 

 

यह सुननग्श्चत किने के मलए उधचत व्यिस्था की जानी चादहए कक मूल्यांकन में कोई कृत्रत्रम बािा 
न हो। मूल्यांकन कित ेसमय विशषे आिश्यकताओ ंकी प्रकृनत को ध्यान में िखा जाना चादहए। टीम िकय  
का आकलन कित ेसमय, स्कै्रप/अपव्यय के परिहाि/कमी औि प्रकक्रया के अनुसाि स्कै्रप/अपमशष्ट का 
ननपटान, व्यिहारिक ििैया, पयायििण के प्रनत संिेदनशीलता औि प्रमशक्षण में ननयममतता पि उधचत 

ध्यान ददया जाना चादहए। योनयता का आकलन किते समय OSHE के प्रनत सिंेदनशीलता औि स्िय ं

सीखने की प्रिवृत्त पि विचाि ककया जाना चादहए। 
 

साक्ष्य आधारित मूलयांकन के विए वनम्नविवित वदये गये तथ्य िावमि होंगें: 

 

 प्रयोगशालाओं/काययशालाओं में ककया गया कायय 
 रिकॉडय बुक/दैननक डायिी 
 मूल्यांकन की उत्ति पुग्स्तका 
 मौखखक पिीक्षा 
 प्रगनत चाटय 
 उपग्स्थनत औि समयननष्ठा 
 काययभाि 

 परियोजना कायय 
 कंप्यूटि आिारित बहुविकल्पीय प्रश्न पिीक्षा 
 व्यािहारिक पिीक्षा 

 

साक्ष्य औि रिकॉडय को पिीक्षा ननकाय द्िािा ऑडडट औि सत्यापन के मलए आगामी पिीक्षा तक 

संिक्षक्षत ककया जाना है। प्रािंमभक मूल्यांकन के मलए अपनाए जाने िाले ननम्नमलखखत अकंन पैटनय : 
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काया क्षमता स्ति साक्ष्य 

(ए) िलूयाांकन के दौरान 60% -75% अांकों के आिांटन के वलए िापदांड   

इस गे्रड में प्रदशयन के मलए, उम्मीदिाि ने कभी-
कभाि मागयदशयन औि सुिक्षा प्रकक्रयाओं औि 
प्रथाओं के मलए उधचत सम्मान ददखाते हुए, ऐसे 
काम का ननमायण ककया है जो मशल्प कौशल के 
स्िीकायय मानक की प्राग्प्त को प्रदमशयत किता 
है। 
 

 हाथ के औजािों, मशीनी औजािों औि 
काययशाला उपकिणों के उपयोग में अच्छे 
कौशल का प्रदशयन 

 घटक/कायय/सेट मानकों द्िािा मांगे गए 
कायों के साथ अलग-अलग कायय कित े
समय 60-70% सटीकता प्राप्त की। 

 कफननश में साफ-सफाई औि ननिंतिता 
का काफी अच्छा स्ति 

 परियोजना/कायय को पूिा किने में 
समसामनयक सहायता। 

(बी) िलूयाांकन के दौरान 75% -90% अांकों के आिांटन के वलए िापदांड   

इस गे्रड के मलए, उम्मीदिाि ने कम मागयदशयन 
के साथ औि सुिक्षा प्रकक्रयाओं औि प्रथाओं के 
मलए उधचत सम्मान ददखाते हुए, ऐसे काम का 
ननमायण ककया है जो मशल्प कौशल के उधचत 
मानक की प्राग्प्त को प्रदमशयत किता है। 
 

 हाथ उपकिण, मशीन टूल्स औि 
काययशाला उपकिण के उपयोग में अच्छे 
कौशल स्ति 

 घटक/कायय/सेट मानकों द्िािा मांगे गए 
कायों के साथ विमभन्न कायय किते समय 
70-80% सटीकता प्राप्त की। 

 कफननश में साफ-सफाई औि ननिंतिता 
का एक अच्छा स्ति 

 परियोजना/कायय को पूिा किने में थोडा 
सा सहयोग 

(सी) िलूयाांकन के दौरान 90% से अविक अांकों के आिांटन के वलए िापदांड   

 इस गे्रड में प्रदशयन के मलए, उम्मीदिाि, संगठन 
औि ननष्पादन में न्यूनतम या त्रबना समथयन के 
औि सुिक्षा प्रकक्रयाओं औि प्रथाओं के मलए 
उधचत सम्मान के साथ, ऐसे काम का उत्पादन 
ककया है जो मशल्प कौशल के उच्च स्ति की 
प्राग्प्त को प्रदमशयत किता है। 
 

 हाथ उपकिण, मशीन टूल्स औि 
काययशाला उपकिण के उपयोग में उच्च 
कौशल स्ति 

 घटक/कायय/सेट मानकों द्िािा मांगे गए 
कायों के साथ विमभन्न कायय किते समय 
80% से अधिक सटीकता प्राप्त की गई। 

 कफननश में उच्च स्ति की साफ-सफाई 
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औि ग्स्थिता। 
 परियोजना को पूिा किने में न्यूनतम या 

कोई समथयन नहीं। 
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ररिोटली पायलटेड एयरक्राफ्ट (आरपीए)/ड्रोि पायलट; ड्रोन / मानि िदहत एरियल िाहन (यूएिी) को दिू से 
ननयंत्रत्रत किता है जो एक उडने िाला िोबोट है औि ऑनबोडय सेंसि औि जीपीएस के संयोजन के साथ काम कि 

िहे अपन ेएम्बेडडे मसस्टम में सॉफ्टिेयि-ननयंत्रत्रत उडान योजनाओं के माध्यम से स्िायत्त रूप स ेउड सकता है। 
 

अचल संपवत्त, कफल्म ननमायण, विशषे आयोजनों, पत्रकारिता, कृवष आदद के मलए फोटोग्राफी ले सकते हैं, इस े

तिल कीटनाशकों, उियिकों, जडी-बूदटयों, बीजाई, कृवष भूमम मानधचत्रण औि सिके्षण, फसल चोिी या जानििों 
द्िािा चोिी आदद के मलए आिेदन कि सकत े हैं। प्रमखु सिेक्षण क्षमता प्रदान किता है औि पुिाताग्त्िक 

अिशषेों के मानधचत्रण के मलए नए उत्खनन स्थलों की ओि इशािा कित ेहैं। त्रबजली लाइनों से पाइपलाइनों 
तक के बुननयादी ढांचे का ननिीक्षण किता है, जो अक्सि दगुयम, खतिनाक स्थानों पि खतिनाक, समय लेने 
िाले औि महंगे काम को कम किने के मलए होत े हैं। क्षनत, क्षिण औि बहुत कुछ देखने के मलए ओििहेड 

उपयोधगता लाइनों की उच्च-गुणित्ता, विस्ततृ छवियां प्राप्त किें। िे इंजीननयिों को िीयल-टाइम डटेा, धचत्र औि 

ननिीक्षण के बाद विश्लेषण प्रदान किने में सक्षम हैं - ग्जसके लाभ पािंपरिक उपयोधगता ननिीक्षण विधियों से 
दिू हो िहे हैं। पुलों, सेल औि टीिी टाििों, विडं टबायइनों, विद्युत लाइनों, पाइप लाइनों औि यहा ंतक कक सौि 

पैनलों का िाखणग्ययक ननिीक्षण किता है। आिासीय गहृ ननिीक्षण के रूप में बाहिी क्षनत के मलए छतों, धचमनी, 
स्लाइडडगं, ईंटों औि अन्य संिचनाओं की जााँच किता है। िन्य जीिन प्रबंिन औि संिक्षण के मलए आिपीए का 
उपयोग किता है जहा ंिन्यजीि ड्रोन का उपयोग कई अलग-अलग तिीकों स ेककया जा सकता है, छोटी मल्टी-
िोटि इकाइयों से जो आक्रामक पक्षक्षयों को फसलों से दिू डिा सकती हैं , कफक्स्ड-विगं विमान जो िषायिनों के 

ऊपि उडते हैं औि ऑिंगुटन घोंसले को देखते हैं । व्यग्क्त लोक सेिा ननगिानी के मलए पुमलस विभागों में कानून 

औि व्यिस्था औि हिाई ननगिानी के मलए इसका इस्तेमाल कि सकता है। इस ेई-कॉमसय में लागू किता है: 

विमभन्न उद्देश्यों के मलए: इन्िेंट्री लेना, इसकी वितिण प्रणाली को सुव्यिग्स्थत किना औि ग्राहकों को 
डडलीििी के मलए उपयोग किना। ड्रोन एिोबेदटक्स शो औि एरियल एडििटाइग्जंग में भाग ले सकते हैं । 

 

वििाि पायलट और संबंधित सहयोगी पेशिेर, अन्य ; यात्रत्रयों, मेल औि माल के परििहन के मलए विमान को 
नेविगेट किने के मलए मैकेननकल, इलेग्क्ट्रकल औि इलेक्ट्रॉननक उपकिणों के संचालन को ननयंत्रत्रत किने िाले 

सहयोगी पेशिेिों को शाममल किें  औि संबंधित पूिय-उडान औि इन-फ्लाइट कायों को अन्यत्र िगीकृत नहीं कित े

हैं। 
 

संदभम एिसीओ-2015: 3153.9900 - विमान पायलट औि संबंधित सहयोगी पेशिेि, अन्य 

 

संदभम संख्या: --- क) आस/एन6301  

c) आस/एन9401 

d) आस/एन9402 

e) आस/एन6302 

f) आस/एन9403 

g) आस/एन9404

3. काया भूवमका 

https://theconversation.com/flying-scarecrows-and-caribou-counters-using-drones-for-conservation-36847%3D
https://conservationdrones.org/%20U2kEIgE/BGEJPgN/VWw%3D
https://theconversation.com/conservation-drones-here-comes-the-animals-air-force-35220%3D
http://www.reuters.com/article/2015/10/27/us-wal-mart-stores-drones-exclusive-idUSKCN0SK2IQ20151027%3D
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 टे्रड का िाि ररिोटली पायलटेड एयरक्राफ्ट (आरपीए)/ड्रोि पायलट 

 टे्रड कोड डीजीटी/2010 

एिसीओ - 2015 3153.9900 

एिओएस  किडम आस/एन6301, आस/एन9401, आस/एन9402, आस/एन6302, 

आस/एन9403, आस/एन9404 

एिएसक्यूएफ स्तर स्ति 3 

मशल्पकार प्रमशक्षण की 
अिधि 

छह महीने (600 घंटे) 

प्रिेश योग्यता 
10 िीं कक्षा की पिीक्षा विज्ञान औि गखणत के साथ या एक ही क्षेत्र में 
व्यािसानयक विषय के साथ या इसके समकक्ष उत्तीणय। 

न्यूिति आय ु शैक्षखणक सत्र के पहले ददन के अनुसाि 18 िषय। 

पीडब्लल्यूडी के मलए पात्रता एलडी, डीईएफ़, एलसी, डीडब्ल्य,ू एए, एलिी, एचएच 

इकाई क्षमता 24 (अनतरिक्त सीटों का कोई अलग प्राििान नहीं है) 

िांवित भिन  /कायािािा 

एिं के्षंवि 
35 िगय एम 

आिश्यक विधुत भाि 3 ककलोिाट 

प्रमशक्षकों के मलए योग्यता: 

( i )  ररिोटली पायलटेड 

एयरक्राफ्ट 

(आरपीए)/ड्रोि 

पायलट टे्रड 

एआईसीटीई / यूजीसी से मान्यता प्राप्त विश्िविद्यालय / कॉलेज से 
एयिोनॉदटकल इंजीननयरिगं / ईसीई / ईईई / मेक्ट्रोननक्स में बी. िोक / डडग्री 
ड्रोन के ननमायण औि पायलदटगं में एक िषय का अनुभि औि मशक्षण में अच्छा 
है । ड्रोन परियोजना के अनुभि या िोबोदटक्स में परियोजना के अनुभि िाले 

उम्मीदिािों को प्राथममकता दी जाती है। 
या 

एआईसीटीई से एयिोनॉदटकल इंजीननयरिगं / ईसीई / ईईई / मके्ट्रोननक्स में 
03 साल का डडप्लोमा / मान्यता प्राप्त तकनीकी बोडय ऑफ एजुकेशन या 
डीजीटी से प्रासधंगक एडिांस डडप्लोमा (िोकेशनल) ड्रोन के ननमायण औि पायलदटगं 

में दो साल का अनुभि औि मशक्षण में अच्छा। ड्रोन परियोजना के अनुभि या 

                    4. सामान्य विििण 
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िोबोदटक्स में परियोजना के अनुभि िाले उम्मीदिािों को प्राथममकता दी 
जाती है। 

या 
एनटीसी / एनएसी "रिमोटली पाइलेटेड एयिक्राफ्ट (आिपीए) / ड्रोन पायलट" 

में उत्तीणय औि ड्रोन बनाने औि चलाने में तीन साल का अनुभि औि मशक्षण में 
अच्छा है। ड्रोन प्रोजेक्ट या प्रोजेक्ट का अनुभि िखने िाले उम्मीदिाि 

िोबोदटक्स में अनुभि को प्राथममकता दी जाती है। 

आिश्यक योग्यता: 
डीजीटी के तहत िाष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रमाणपत्र (एनसीआईसी) के 

प्रासंधगक ननयममत / आिपीएल संस्किण । 
 

दटप्पणी: 
1. 2 (1+1) की इकाई के मलए आिश्यक दो प्रमशक्षकों िें से एक के पास क्षेत्र 

िें कि से कि 200 घंटे की उडाि का अिुभि होिा चादहए। 

2. 2 (1+1) की इकाई के मलए आिश्यक दो प्रमशक्षकों िें से एक के पास 

डडग्री/डडप्लोिा और दसूरे के पास एिटीसी/एिएसी योग्यता होिी 
चादहए। हालााँकक, दोिों के पास इसके ककसी भी रूप िें एिCIC होिा 
चादहए। 

(ii) रोजगार कौशल एम्प्लॉयत्रबमलटी ग्स्कल्स में शॉटय टमय टीओटी कोसय के साथ दो साल के 

अनुभि के साथ ककसी भी विषय में एमबीए / बीबीए / कोई भी स्नातक / 

डडप्लोमा । 
(12िी/ंडडप्लोमा स्ति औि उससे ऊपि के स्ति पि अगें्रजी/संचाि कौशल औि 

बेमसक कंप्यूटि का अध्ययन ककया होना चादहए) 

या 
िोजगाि कौशल में अल्पकामलक टीओटी पाठ्यक्रम के साथ आईटीआई में 
मौजूदा सामाग्जक अध्ययन प्रमशक्षक। 

(iii) प्रमशक्षक के मलए 

न्यूिति आय ु

21 साल 

उपकरण और 

उपकरण की सूची 
अनलुग्नक -I . के अनुसाि 
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सीखिे के पररणाि एक प्रमशक्षु की कुल दक्षताओं का प्रनतबबबं होते हैं और िूल्यांकि िािदंड के 

अिुसार िूल्यांकि ककया जाएगा। 

 

5.1 मशक्षण के पररणाि( टे्रड विमशष्ट) 

 

1. डीजीसीए सुिक्षा विननयमों की व्याख्या किें  औि आिपीए उडान में आिपीए पायलट के रूप में 

सुिक्षा ददशाननदेशों, एटीसी प्रकक्रयाओं औि िेडडयो टेलीफोनी, मौसम औि मौसम विज्ञान का 

पालन किें। आस/एन6301 

2. विमभन्न प्रकाि के आिपीए को पहचानें औि चनुें औि आिपीए उडान में उडान (िायुगनतकी) औि 

विमभन्न एयिफे्रम के बुननयादी मसद्िांतों का िणयन किें। आस/एन9401 

3. आिपीए के विमभन्न भागों को पहचानें औि चनुें जैस ेइलेग्क्ट्रक मोटि, बैटिी, चाजयि, कनेक्टि, 

इलेक्ट्रॉननक स्पीड कंट्रोलि (ईएससी), ट्रांसमीटि, रिसीिि, सेंसि औि फ्लाइट कंट्रोलि को असेंबल 

किना। आस/एन9402 

4. मौसम के प्रभािों को पहचानें औि तुलना किें  औि आिपीए के प्रदशयन का विश्लेषण किें। 

आस/एन6302 

5. ग्राउंड कंट्रोल स्टेशन सॉफ्टिेयि की स्थापना, िखिखाि औि विन्यास किना। आस/एन6302 

6. लैंडडगं धगयि, प्रोपेलि, एंटेना औि बाहि लटकन ेिाले ककसी भी ताि / इलेक्ट्रॉननक्स जैस ेबुननयादी 

आिपीए भागों का प्रीफ्लाइट ननिीक्षण औि संयोजन किना। आस/एन6302 

7. उडान मसम्युलेटि में आिपीए उडाने के मलए बुननयादी प्रमशक्षण देना। आस/एन9403 

8. ननयंत्रत्रत िाताििण में आिपीए उडाने के मलए प्रमशक्षण की योजना बनाएं औि व्यिग्स्थत किें। 

आस/एन6302 

9. िीएलओएस औि बीिीएलओएस उडान सदहत अननयतं्रत्रत हिाई क्षेत्र में आिपीए उडान भिन ेके 

मलए प्रदशयन औि प्रमशक्षण प्राप्त किें। आस/एन6302 

10. आिपीए उडान को ननयंत्रत्रत औि प्रबंधित किने के मलए आपातकालीन प्रोटोकॉल लागू किें। 

आस/एन9404

5. विक्षण परिणाम 
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विक्षण परिणाम मूलयांकन मापदण्ड 

1. डीजीसीए सुिक्षा विननयमों की 
व्याख्या किें  औि आिपीए 

उडान में आिपीए पायलट के 

रूप में सुिक्षा ददशाननदेशों, 
एटीसी प्रकक्रयाओं औि िेडडयो 
टेलीफोनी, मौसम औि मौसम 

विज्ञान का पालन किें। 
आस/एन6301 

काययशाला सुिक्षा मानदंड लागू किें। 
आिपीए उडाते समय सुिक्षा ननयमों को पहचानें औि चनुें। 
डीजीसीए सुिक्षा ननयम लागू किें। 
ड्रोन उडान के क्या किें औि क्या न किें  को पहचानें। 
उडान से पहले रिमोट पायलट, ककया गया पंजीकिण औि एनपीएनटी 
अनुमनत लागू किें। 
हिाई क्षेत्र सदहत ड्रोन पायलटों के मुठभेड के मुद्दों को पहचानें, 
यातायात पैटनय आदद 

मानक िेडडयो शब्दािली का उपयोग किके िेडडयो टेलीफोनी किना औि 

आिटी िाक्यांशविज्ञान। 
ग्स्थनत, ऊंचाई रिपोदटिंग सदहत एटीसी के साथ संिाद किें  
आदद। 
विमशष्ट उडान योजना प्रकक्रयाओं को पहचानें औि तैयाि किें  
विमशष्ट ड्रोन उडानें। 
उडान स ेपहले एमईटी कायायलय/एटीसी से मेटि लें। 

 

2. विमभन्न प्रकाि के आिपीए को 
पहचानें औि चनुें औि आिपीए 

उडान में उडान (िायुगनतकी) 
औि विमभन्न एयिफे्रम के 

बुननयादी मसद्िांतों का िणयन 

किें। आस/एन9401 

विमभन्न प्रकाि के आिपीए को पहचानें औि चनुें। 
आिपीए के बुननयादी घटकों की पहचान किें। 
बनौली के मसद्िांत आदद जैस े उडान के बुननयादी मसद्िांतों को 
पहचानें। 
मल्टी िोटि डडजाइन, विमभन्न कॉग्न्फ़गिेशन, एयिफे़्रम को पहचानें 
आकाि औि ननमायण सामग्री। 
विमभन्न प्रोपेलि डडजाइनों को पहचानें। 

 

3. आिपीए के विमभन्न भागों को 
पहचानें औि चनुें जैस े

इलेग्क्ट्रक मोटि, बैटिी, चाजयि, 

कनेक्टि, इलेक्ट्रॉननक स्पीड 

मोटि विननदेशों औि उनके प्रदशयन आिपीए जानें। 
विमभन्न विद्युत मूल मसद्िांतों की पहचान किें  (िाट क्षमता, िोल्टेज, 

एम्पिेज औि उनके संबंि) औि सोल्डरिगं तकनीक। 
बैटिी के समानांति बनाम सीरियल व्यिस्था की पहचान किें। 

           6. मूलयांकन मापदण्ड 
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कंट्रोलि (ईएससी), ट्रांसमीटि, 

रिसीिि, सेंसि औि फ्लाइट 

कंट्रोलि को असेंबल किना। 
आस/एन9402 

चाग्जिंग, सेल बैलेंमसगं किें  औि विमभन्न कनेक्टसय को एक्सप्लोि किें। 
ESC प्रदशयन, ESC अशंांकन औि असेंबली प्रकक्रया (मैकेननकल औि 

इलेग्क्ट्रकल दोनों) सीखें। 

आिपीएएस में विमभन्न सेंसि औि उनके अनुप्रयोगों को पहचानें। 
आिपीए उडान में जीपीएस अनुप्रयोगों की पहचान किें। 
पािि अप कनेक्शन ननष्पाददत किें  
विमभन्न िेडडयो ननयंत्रण प्रणाली, ननयंत्रक, ट्रांसमीटि औि रिसीिि, 

फ्रीक्िेंसी बैंड औि प्रोग्राममगं ट्रांसमीटि की पहचान किें। 
 

4. मौसम के प्रभािों को पहचानें 
औि तुलना किें  औि आिपीए के 

प्रदशयन का विश्लेषण किें। 
आस/एन6302 

आिपीएएस के प्रदशयन को प्रभावित किने िाले कािकों की पहचान किें। 
िायुमण्डलीय दाब, िायु की गनत औि ददशा पि अििोिों के प्रभाि को 
पहचानें औि मापें। 
तापमान औि आर्द्यता, िषाय औि सौि विककिण को पहचानें औि मापें। 

 

5. ग्राउंड कंट्रोल स्टेशन 

सॉफ्टिेयि की स्थापना, 
िखिखाि औि विन्यास किना। 
आस/एन6302 

टेलीमेट्री का उपयोग किके जीसीएस टेलीमेट्री औि टै्रक आिपीए का 
ज्ञान। 
GCS का उपयोग किके GCS सुवििाओं औि संभावित उडान योजनाओ ं

के बािे में जानें। 
फ्लाइट मोड ऑपिेशन, जीयूआई पैिामीटि, मैप्स औि यूजि कंट्रोल 

ऑपिेशन की पहचान किें। 
3डी मैवपगं औि मॉडमलगं किें। 
यूएिी स्थान, यूएिी प्रक्षेपिक्र, कैमिा व्यू पॉलीगॉन, िपेॉइंट औि उडान 

योजना के साथ भौगोमलक मानधचत्र का प्रदशयन किें। 
 

6. लैंडडगं धगयि, प्रोपेलि, एटेंना 
औि बाहि लटकन े िाले ककसी 
भी ताि / इलेक्ट्रॉननक्स जैस े

बुननयादी आिपीए भागों का 
प्रीफ्लाइट ननिीक्षण औि 

संयोजन किना। 

उडान पूिय ननिीक्षण की सूची बनाएं। 
कोई तीन ननिीक्षण प्रकक्रयाए ंकिें। 
आिपीए को असेंबल किना औि अलग किना। 
लैंडडगं धगयि, प्रोपेलि, एंटेना औि इलेक्ट्रॉननक्स की असेंबली किें। 
रिमोट-पायलट एयिक्राफ्ट मसस्टम (आिपीएS) ननयंत्रण, अपने रिमोट 

कंट्रोल, सुिक्षा साििाननयों, पूिय-उडान जांच, आयुि औि ननिस्त्रीकिण 
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आस/एन6301 

 

को जानें। 
आिपीए ननिीक्षण की विधि बैटिी चाजय किना आिपीए भंडािण 

िखिखाि संसािनों औि मानकों की सफाई। 
 

7. उडान मसम्युलेटि में आिपीए 

उडाने के मलए बुननयादी 
प्रमशक्षण देना। आस/एन9403 

 

आिपीए उडान मसम्युलेटि की बुननयादी परिचालन सुवििाओं की 
पहचान किें। 
विमभन्न िायुयानों/आिपीएएस औि हिाई अड्डों का चयन किें। 
आिपीए उडान मसम्युलेटि में डमेो उडान भिें। 
प्री-फ्लाइट चके औि स्टाटय-अप किें। 
आिपीए उडान तैयाि किें  औि समन्िय किें। 
टेक-ऑफ आिपीए औि उडान चिण को पूिा किें। 
इन-फ्लाइट चके किें। 
एप्रोच औि सुिक्षक्षत लैंडडगं किें। 
उडान के बाद की जााँच किें। 
आपात ग्स्थनत की पहचान किें  औि तदनुसाि इसे संभालें। 
उडान आपात ग्स्थनत में ननपटना, मलकं का नुकसान, फ्लाई- अि े

(भटकना)। 

त्रबजली की हानन, सतह की विफलताओं को ननयंत्रत्रत किना आदद। 
आिपीए मसम्युलेटि में प्रमशक्षक के साथ व्यािहारिक उडान किें। 
प्रमशक्षक के साथ लाइि आिपीए उडाना। 
प्रमशक्षक/सोलो के त्रबना लाइि आिपीए उडाना। 

 

8. ननयंत्रत्रत िाताििण में आिपीए 

उडाने के मलए प्रमशक्षण की 
योजना बनाएं औि व्यिग्स्थत 

किें। आस/एन6302 

ननयंत्रत्रत िाताििण में उडान आिपीए की आिश्यकता को समझें। 
एक ननयंत्रत्रत िाताििण में एक छोटा आिपीए संचामलत किें। 
आिपीएS को बाएाँ/दाएाँ औि आगे/वपछड ेगनत, िगायकाि पैटनय, ितृ्त में 
उडाने का अभ्यास किें। 
उडान मोड जैस ेटेकऑफ़, लोइटि, ऑल्ट होल्ड का अभ्यास किें। 
जीपीएस फेलसेफ, िेडडयो फेलसेफ औि बैटिी फेलसेफ में उतिना सीखें। 
आिपीएS ननयंत्रण, सुिक्षा साििाननयां, पूिय-उडान जांच, टेकऑफ़, 

बुननयादी उडान मोड जैस ेमैनुअल, स्टेबलाइज, ऑल्ट होल्ड औि लैंड 



रिमोटली पायलटेड एयिक्राफ्ट (आिपीए)/ड्रोन पायलट 

 
 

14 

सीखें। 
ऑटोपायलट / मसस्टम फमयिेयि को अपगे्रड किना सीखें औि ननयंत्रत्रत 

िाताििण में मशीन का पिीक्षण किें। 
कैमिा विकल्प, रिजॉल्यूशन का अन्िेषण किें  औि पणूय कैमिा ननयंत्रण 

पैन/दटल्ट औि जूम इन/आउट किने के मलए ऑपिेशन किें। 
 

9. िीएलओएस औि 

बीिीएलओएस उडान सदहत 

अननयंत्रत्रत हिाई क्षेत्र में 
आिपीए उडान भिन े के मलए 

प्रदशयन औि प्रमशक्षण प्राप्त 

किें। आस/एन6302 

िीएलओएस (विजुअल लाइन ऑफ विजन) औि बीिीएलओएस 

(त्रबयॉन्ड विजुअल लाइन ऑफ साइट) के ज्ञान को लागू किें  औि 

बीिीएलओएस औि िीएलओएस के मलए उपयकु्त प्रथाओं की पहचान किें। 
यूएिी औि जीसीएस के बीच सुिक्षक्षत संचाि मलकं ननष्पाददत किें। 
अन्य पे लोड संभािनाओ ंको पहचानें औि चनुें। 
मलडाि, थमयल, आिजीबी, हाइपि स्पेक्ट्रल आदद जैसे कैमिों सदहत 

विमभन्न पेलोड की पहचान किें। 
स्िायत्त मागय त्रबदं ु नेविगेशन (उडान के दौिान पूिय-परिभावषत औि 

गनतशील रूप से समायोयय मागय त्रबदं)ु ननष्पाददत किें। 
िीडडयो-आिारित नेविगेशन (आिपीिी मोड) के मलए रिमोटली पायलट 

मोड। 
यूएिी स्थान, यूएिी प्रक्षेपिक्र, कैमिा व्यू पॉलीगॉन, िपेॉइंट औि उडान 

योजना के साथ भौगोमलक मानधचत्र सीखें। 

ननगिानी, कृवष औि ननिीक्षण सदहत आिेदन विमशष्ट के मलए फ्लाई 

आिपीए। 
 

10. आिपीए उडान को ननयंत्रत्रत 

औि प्रबंधित किन े के मलए 

आपातकालीन प्रोटोकॉल लागू 
किें। आस/एन9403 

विमान ननयंत्रण के नुकसान की पहचान किें। एयिक्राफ्ट की रिटनय टू 

होम (RTH) को सकक्रय किें। 
आपात ग्स्थनत की पहचान किें  औि उसके अनुसाि इस ेसंभालें। 
विमान की संिचनात्मक विफलता, त्रबजली की हानन - बैटिी, मोटि, 

जीपीएस की हानन औि िात में िोशनी की हानन जैसी आपात ग्स्थनतयों 
की पहचान किें। 
यथासंभि लंब े समय तक विमान के साथ दृश्य िेखा (िीएलओएस) 

बनाए िखें। 
जानें कक कहा ंउडना है औि कैसे कानूनी रूप स ेउडान भिना है औि आप 

https://www.precisionhawk.com/beyond-visual-line-of-sight-bvlos-drone-operations#developing-safety-practices-for-bvlos-operations
https://www.precisionhawk.com/beyond-visual-line-of-sight-bvlos-drone-operations#developing-safety-practices-for-bvlos-operations
https://www.precisionhawk.com/beyond-visual-line-of-sight-bvlos-drone-operations#developing-safety-practices-for-bvlos-operations
https://www.precisionhawk.com/beyond-visual-line-of-sight-bvlos-drone-operations#developing-safety-practices-for-bvlos-operations
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इसे अननयंत्रत्रत हिाई क्षेत्र में कैसे उडाते हैं। 
 



रिमोटली पायलटेड एयिक्राफ्ट (आिपीए)/ड्रोन पायलट 

 
 

16 

 

 
 
 

 

ररिोटली पायलटेड एयरक्राफ्ट(आरपीए)/ड्रोि पायलट टे्रड के मलए पाठ्यक्रि 

अिधि: छह िहीि े

अिवध 
संदभा  प्रविक्षण 

परिणाम 
व्यािसावयक कौिि (प्रायोवगक) व्यािसावयक ज्ञान (सैद्धांवतक) 

व्यािसानयक 

कौशल 65 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञान 20 घंटे 

 

 

डीजीसीए सुिक्षा 
विननयमों की 
व्याख्या किें  औि 

आिपीए उडान में 
आिपीए पायलट 

के रूप में सुिक्षा 
ददशाननदेशों, 
एटीसी प्रकक्रयाओं 
औि िेडडयो 
टेलीफोनी, मौसम 

औि मौसम 

विज्ञान का पालन 

किें। 

आस/एन6301 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1. संस्थान के विमभन्न अनुभागों 
का दौिा किें  औि विमभन्न 

प्रनतष्ठानों के स्थान की 
पहचान किें। (02 घंटे।) 

2. खतिे, चतेािनी, साििानी औि 

व्यग्क्तगत सुिक्षा संदेश के 

मलए सुिक्षा संकेतों की पहचान 

किें। (03 घंटे।) 
3. व्यग्क्तगत सुिक्षा उपकिण 

(पीपीई) का अभ्यास किें। (02 

घंटे।) 
4. प्राथममक प्राथममक धचककत्सा 

का अभ्यास किें। (03 घंटे।) 
5. विद्युत दघुयटनाओं के मलए 

ननिािक उपायों औि ऐसी 
दघुयटनाओं में उठाए जाने िाले 

कदमों का अभ्यास किें। (04 

घंटे।) 
6. अग्ननशामक यंत्रों के प्रयोग का 

अभ्यास किें। (04 घंटे।) 
7. काययशाला सुिक्षा मानदंडों का 

अभ्यास किें। (05 घंटे।) 
8. आिपीए उडाते समय सुिक्षा 

ननयमों की पहचान किें  । ( 03 

औद्योधगक प्रमशक्षण संस्थान 

प्रणाली के कामकाज से परिधचत। 
उद्योग/दकुान के फशय पि बिती 
जाने िाली सुिक्षा औि 

साििाननयों का महत्ि। 
 

पीपीई का परिचय। प्राथममक 

धचककत्सा का परिचय। 
हाउसकीवपगं औि अच्छी शॉप 

फ्लोि प्रथाओं का महत्ि। 
व्यािसानयक सुिक्षा औि 

स्िास््य : स्िास््य, सुिक्षा औि 

पयायििण ददशाननदेश, कानून 

औि ननयम जो लाग ूहों। 
 

आिपीए उडान भिते समय 

"सुिक्षा ििैया" अपनाने का 
महत्ि। काययशाला सुिक्षा मानदंड 

औि बाहिी उडान सुिक्षा ननयम। 

 

डीजीसीए के विननयम, नागरिक 

उड्डयन आिश्यकताए:ं 

िगीकिण, बुननयादी िाय ु

विननयम, मुख्य त्रबदं,ु क्या किें  

                        7. विषय िस्तु 
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घंटे।) 
9. डीजीसीए सुिक्षा ननयमों का 

अभ्यास किें, क्या किें  औि क्या 
न किें। (03 घंटे।) 

10. हिाई क्षेत्र, यातायात पैटनय 
आदद सदहत आिपीए पायलटों 
की मुठभेड के मुद्दों को 
पहचानें (03 घंटे।) 

11. मानक िेडडयो शब्दािली औि 

आिटी िाक्यांशविज्ञान का 
उपयोग किके िेडडयो टेलीफोनी 
का अभ्यास किें। (07 घंटे।) 

12. िचुयअल एटीसी के साथ ग्स्थनत, 

ऊंचाई रिपोदटिंग आदद सदहत 

संचाि किें। (07 घंटे।) 
13. विमशष्ट आिपीए उडानों के 

मलए विमशष्ट उडान योजना 
प्रकक्रयाओं की पहचान किें। (06 

घंटे।) 
14. आिपीए उडान में मौसम औि 

मौसम विज्ञान के महत्ि को 
पहचानें। (06 घंटे।) 

15. उडान से पहले ममनी िेदि 

स्टेशन औि मेट 

ऑकफस/एटीसी से METAR लें। 
(07 घंटे।) 

औि क्या न किें  । 
 

हिाई क्षेत्र, यातायात पैटनय औि 

सुिक्षक्षत दृग्ष्टकोण सदहत विमान 

पायलटों का सामना किना पडता 
है। 
 

एटीसी संचालन को समझना 
एयिस्पेस स्ट्रक्चि औि 

एयिस्पेस प्रनतबंिों को नो 
आिपीए जोन के ज्ञान के साथ 

एटीसी के साथ संचाि किना 
ग्जसमें ग्स्थनत औि ऊंचाई 

रिपोदटिंग उडान योजना प्रकक्रयाएं 
टकिाि से बचाि िेडडयो टेलीफोनी 
(आिटी) तकनीकें  िेडडयो संचाि में 
मानक िेडडयो शब्दािली औि 

आिटी िाक्यांशविज्ञान अभ्यास 

सत्र शाममल हैं । 
 

मौसम औि मौसम विज्ञान: 

मानक िाताििण , िाय ुदाब 

मापना, गमी औि तापमान, हिा, 
नमी, बादल बनना 
मेट टममयनल एविएशन रूटीन 

िेदि रिपोटय (METAR)। (20 घंटे) 

व्यािसानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

विमभन्न प्रकाि के 

आिपीए को 
पहचानें औि चनुें 
औि आिपीए 

उडान में उडान 

16. विमभन्न प्रकाि के आिपीएएस 

की पहचान किें। (06 घंटे।) 
17. बुननयादी घटकों औि आिपीएS 

का चयन किें। (07 घंटे।) 
18. उडान िायुगनतकी के मूल 

आिपीएएस के विमभन्न प्रकाि, 

नामकिण, औि हिाई 

आिपीएएस का इनतहास, 

प्रनतष्ठा, एयिफे्रम, 

कॉग्न्फ़गिेशन, बुननयादी घटक, 
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ज्ञान 12 घंटे 

 

 

(िायुगनतकी) औि 

विमभन्न एयिफे्रम 

के बुननयादी 
मसद्िांतों का 
िणयन किें। 

आस/एन9401 

मसद्िांत (07 घंटे।) 
19. बनौली के मसद्िांत आदद जैस े

उडान के बुननयादी मसद्िांतों 
को पहचानें (08 घंटे।) 

20. आिपीएS के मलए उडान के 

मसद्िांतों को लागू किें। (10 

घंटे।) 
 

औि आिपीएएस के 

ितयमान/भविष्य के उपयोग। 
 

िायुगनतकी का परिचय, उडान का 
इनतहास, न्यूटन के गनत के 

ननयम, बनौली का मसद्िांत, 

लडाई के चाि बल, लडाई के तीन 

अक्ष, िे आिपीए उडान पि कैसे 
लागू होत ेहैं। (12 घंटे) 

व्यािसानयक 

कौशल 78 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञान 20 घंटे 

 

 

आिपीए के 

विमभन्न भागों को 
पहचानें औि चनुें 
जैस ेइलेग्क्ट्रक 

मोटि, बैटिी, 
चाजयि, कनेक्टि, 

इलेक्ट्रॉननक स्पीड 

कंट्रोलि (ईएससी), 
ट्रांसमीटि, 

रिसीिि, सेंसि 

औि फ्लाइट 

कंट्रोलि को 
असेंबल किना। 

आस/एन9402 

21. आिपीएS में प्रत्येक घटक की 
पहचान किें। (03 घंटे।) 

22. आिपीएS को असेंबल किना 
औि अलग किना। (07 घंटे।) 

23. बहु िोटि डडजाइन, विमभन्न 

विन्यास, एयिफे्रम आकाि औि 

ननमायण सामग्री को पहचानें। 
(07 घंटे।) 

24. विमभन्न प्रोपेलि डडजाइनों को 
पहचानें औि उपयुक्त प्रोपलेि 

चनुें। (06 घंटे।) 
25. त्रबजली के बुननयादी मसद्िांत 

(िॉटेज, िोल्टेज, एम्पिेज औि 

उनके संबंि) औि सोल्डरिगं 

तकनीक। (10 घंटे।) 
26. आिपीए त्रबल्ड के मलए लोड 

क्षमताओं के मलए मोटि िेदटगं 

की गणना किें। (07 घंटे।) 
27. बैटिी के समानांति बनाम 

सीरियल व्यिस्था की पहचान 

किें। (07 घंटे।) 
28. चाग्जिंग, सेल बैलेंमसगं का 

हेलीकॉप्टि डडजाइन का इनतहास, 

प्रािंमभक मल्टी िोटि डडजाइन, 

विमभन्न विन्यास, एयिफे्रम 

आकाि औि ननमायण सामग्री। 
प्रोपेलि डडजाइन, कफक्स्ड-वपच 

औि ननिंति गनत ब्लेड, 

एयिफ़ॉइल डडजाइन, आकाि, 

वपच, औि ब्लेड-काउंट का 
इनतहास ग्जसमें संतुलन युग्क्तयााँ 
औि ननमायण सामग्री शाममल हैं। 
 

बैटिी का इनतहास, विमभन्न 

मेकअप, प्रनतकक्रयाएं औि 

िसायन शास्त्र, समानांति बनाम 

सीरियल व्यिस्था, रिचाजेबल 

बैटिी, ली-पो बैटिी विशषेताओं, 
चाग्जिंग, सेल संतुलन औि 

विमभन्न कनेक्टि। 
 

एसी/डीसी मोटि अतंि, एम्पिेज 

औि िोल्टेज िेदटगं, इलेग्क्ट्रक 

मोटसय का इनतहास, ब्रश बनाम 
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अभ्यास किें  औि विमभन्न 

कनेक्टसय को एक्सप्लोि किें। 
(10 घंटे।) 

29. एफसी औि ईएससी की 
विमभन्न भूममका की पहचान 

किें। औि इसका अशंांकन 

(10hrs।) 
30. आिपीएएस में विमभन्न सेंसि 

औि उनके अनुप्रयोगों को 
पहचानें। (04 घंटे।) 

31. आिपीए उडान में जीपीएस 

अनुप्रयोगों की पहचान किें  । 
(04 घंटे।) 

32. विमभन्न िेडडयो ननयंत्रण 

प्रणामलयों, ननयंत्रकों, 
ट्रांसमीटिों औि रिसीििों, 
फ़्रीक्िेंसी बैंड औि की पहचान 

किें। (04 घंटे।) 

ब्रशलेस मोटसय, केिी िेदटगं, औि 

आिपीए त्रबल्ड के मलए मोटि 

क्षमताओं की गणना। 
इनतहास िेडडयो ननयंत्रण प्रणाली, 
ननयंत्रक, ट्रांसमीटि औि रिसीिि, 

आिवृत्त बैंड औि प्रोग्राममगं 

ट्रांसमीटि का परिचय। 

ईएससी की भूममका का परिचय, 

ि ेकैसे काम किते हैं, पीडब्लूएम, 

पीपीएम, ईएससी अशंांकन, 

साइमन केिी। BLHeli फमयिेयि 

विकल्प औि BEC, OPTO, औि 

UBEC। 
ऑफलाइट ननयंत्रकों की भूममका 
का परिचय , िे कैसे काम किते हैं, 
सेंसि का परिचय, 

सेंस-एंड-अिॉइड टेक्नोलॉजी, 
जीपीएस, ओपन सोसय बनाम 

क्लोयड सोसय प्रोग्राममगं, औि 

बाजाि पि मौजूदा एफसी की 
तुलना। (20 घंटे) 

व्यािसानयक 

कौशल 15 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञान 06 घंटे 

 

 

मौसम के प्रभािों 
को पहचानें औि 

तुलना किें  औि 

आिपीए के प्रदशयन 

का विश्लेषण किें। 
आस/एन6302 

33. आिपीएएस के प्रदशयन को 
प्रभावित किने िाले कािकों की 
पहचान किें। (04 घंटे।) 

34. िायुमण्डलीय दाब, िायु की 
गनत औि ददशा पि अििोिों के 

प्रभाि को पहचानें औि मापें। 
(05 घंटे।) 

35. तापमान औि आर्द्यता, िषाय औि 

सौि विककिण को पहचानें औि 

मापें। (06 घंटे।) 

माप प्रणाली औि सेंसि का 
परिचय। मापन में शाममल 

मसद्िांतों की बुननयादी समझ 

विकमसत किना। 
विमभन्न इंजीननयरिगं अनपु्रयोगों 
के मलए अत्यािनुनक सेंसि पेश 

किना। विमभन्न प्रकाि के सेंसि 

बहुत अलग तिीके स ेकाम किते 
हैं। कायायन्ियन स ेपहले प्रत्येक 

विमशष्ट सेंसि के मौसम के गुणों 
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 पि डटेा प्राप्त ककया जाना 
चादहए। सेंसि औि प्लेटफॉमय; 
आिपीए प्लेटफॉमय के साथ सेंसि 

इंटिफेस किने के मलए छात्रों को 
सक्षम किने के मलए। (06 घटें।) 

व्यािसानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञान 12 घंटे 

 

 

ग्राउंड कंट्रोल 

स्टेशन सॉफ्टिेयि 

की स्थापना, 
िखिखाि औि 

विन्यास किना। 
आस/एन6302 

36. टेलीमेट्री का उपयोग किके 

जीसीएस टेलीमेट्री औि टै्रक 

आिपीए का ज्ञान। (02 घंटे।) 
37. GCS का उपयोग किके GCS 

सुवििाओं औि संभावित उडान 

योजनाओं के बािे में जानें। (03 

घंटे।) 
38. फ्लाइट मोड ऑपिेशन, 

जीयूआई पैिामीटि, मैप्स औि 

यूजि कंट्रोल ऑपिेशन की 
पहचान किें। (03 घंटे।) 

39. स्िायत्त मागय त्रबदं ुनेविगेशन 

औि गनतशील उडान योजना 
समायोजन। (02 घंटे।) 

40. 3डी मैवपगं औि मॉडमलगं किें। 
(03 घंटे।) 

41. यूएिी स्थान, यूएिी प्रक्षेपिक्र, 

कैमिा व्यू पॉलीगॉन, िेपॉइंट 

औि उडान योजना के साथ 

भौगोमलक मानधचत्र का प्रदशयन 

किें। (04 घंटे।) 
42. उडान डटेा, सेंसि डटेा, उडान 

योजना डटेा, हिाई क्षेत्र औि 

टेलीमेट्री, डटेा टै्रककंग, ममशन 

प्लाननगं औि 3डी मैवपगं औि 

मॉडमलगं का परिचय। फस्टय-
पसयन-व्यू (FPV) उडान, सुिक्षा 
औि ड्रोन िेमसगं विकल्प। 
ग्राउंड कंट्रोल स्टेशन सॉफ्टिेयि 

औि इसकी विशषेताओ ंका 
परिचय। 

आिपीए डटेा क्या है? डटेा ककतने 
प्रकाि के होते हैं? आिपीए डटेा , 
आिपीए इमेग्जंग डटेा का 
विश्लेषण औि रिपोटय कैसे किें  ? 

डटेा औि विश्लेवषकी: ममशनों पि 

रिपोटय कैसे किें। इन आिपीए 

छवियों से एकत्र ककए गए डटेा को 
समय के साथ मापा जा सकता है, 

विश्लेषण ककया जा सकता है, टै्रक 

ककया जा सकता है औि तुलना की 
जा सकती है। 

(12 घटें।) 
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मौसम डटेा एकत्र औि 

एक्सप्लोि किें। (07 घंटे।) 
43. प्लेटफ़ॉमय एनामलदटक्स: ऑडयि, 

ममशन, ननिीक्षण, फ़्लाइट, 

पायलट औि डटेा पि प्रदशयन के 

आंकड ेशाममल हैं। (07 घंटे।) 
44. डटेा मैवपगं औि नेविगेशन: 

2डी/3डी मॉडल में नेविगेट 

किने के मलए ग्राकफकल यजूि 

इंटिफेस के साथ, मैप्स पि 

विजुअलाइज किें, औि छवियों 
के माध्यम स ेग्क्लक किें। (07 

घंटे।) 
व्यािसानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञान 12 घंटे 

 

 

लैंडडगं धगयि, 

प्रोपेलि, एंटेना औि 

बाहि लटकने िाले 

ककसी भी ताि / 

इलेक्ट्रॉननक्स जैस े

बुननयादी आिपीए 

भागों का उडान पूिय 
ननिीक्षण औि 

संयोजन किना। 
आस/एन6301 

45. सभी तीन ननिीक्षण प्रकक्रयाओं 
को जानें। (02 घंटे।) 

46. ममशन की सफलता के मलए 

सिोत्तम अभ्यास सुननग्श्चत 

किने के मलए आिपीए शुरू 

किने स ेतुिंत पहले चकेमलस्ट 

तैयाि किें। (03 घंटे।) 
47. लैंडडगं धगयि, प्रोपेलि, एंटेना 

औि इलेक्ट्रॉननक्स की असेंबली 
किें। (07 घंटे।) 

48. रिमोट-पायलट एयिक्राफ्ट 

मसस्टम (आिपीएS) ननयंत्रण, 

अपने रिमोट कंट्रोल, सुिक्षा 
साििाननयों, पूिय-उडान जांच, 

आयुि औि ननिस्त्रीकिण को 
जानें। (10 घंटे।) 

49. बैटिी चाजय किने िाले आिपीए 

ननिीक्षण की विधि आिपीए 

ननिीक्षण प्रकक्रयाओं का परिचय। 

 

प्रोपेलि डडजाइन ,कफक्स्ड-वपच 

औि ननिंति गनत ब्लेड ,

एयिफ़ॉइल डडजाइन ,आकाि ,

वपच ,औि ब्लेड-काउंट का 
इनतहास ग्जसमें संतुलन युग्क्तयााँ 
औि ननमायण सामग्री शाममल हैं। 
 

रिमोट कंट्रोल ,सुिक्षा 
साििाननयों ,पूिय-उडान जांच ,

आयुि औि ननिस्त्रीकिण के बािे 

में ज्ञान। 
 

बैटिी चाजय किने की प्रकक्रया ,
आिपीए भंडािण िखिखाि 

संसािनों औि मानकों की सफाई 

का महत्ि। 
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संग्रहण िखिखाि संसािनों 
औि मानकों की सफाई। (06 

घंटे।) 
50. ग्जम्बल, कैमिा औि बेस 

स्टेशन हाडयिेयि औि 

सॉफ्टिेयि सेटअप की असेंबली 
किें। (10 घंटे।) 

)12 घंटे( 

व्यािसानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञान 12 घंटे 

 

 

उडान मसम्युलेटि 

में आिपीए उडाने 
के मलए बुननयादी 
प्रमशक्षण देना। 

आस/एन9403 

 

51. आिपीए उडान मसम्युलेटि की 
बुननयादी परिचालन सुवििाओ ं

की पहचान किें। (02 घंटे।) 
52. विमभन्न िायुयानों/आिपीएएस 

औि हिाई अड्डों का चयन किें। 
(03 घंटे।) 

53. प्री-फ़्लाइट चके, स्टाटय-अप, 

टेक-ऑफ़ आिपीए के साथ 

आिपीए फ़्लाइट मसम्युलेटि में 
डमेो फ़्लाइट किें  औि फ़्लाइट 

स्टेज किें। (6 घंटे।) 
54. एप्रोच औि सुिक्षक्षत लैंडडगं किें, 

उडान के बाद की जांच किें  औि 

आपात ग्स्थनत की पहचान किें, 
मलकं का नुकसान, त्रबजली की 
हानन, ननयंत्रण सतह की 
विफलता आदद (03 घंटे।) 

55. आिपीए मसम्युलेटि में 
प्रमशक्षक के साथ औि उसके 

त्रबना व्यािहारिक उडान का 
प्रदशयन किें। (07 घंटे) 

56. मसम्युलेटि में आिपीएआिपीए 

फ्लाई। आिपीए। (07 घंटे) 

ए . की बुननयादी परिचालन 

विशषेताएं 
आिपीए उडान मसम्युलेटि, 

विमभन्न विमानों/ आिपीएएस 

औि हिाई अड्डों का चयन कैसे 
किें, डमेो उडान का ज्ञान। 

 

मसम्युलेटि प्रमशक्षण में एकल 

उडान प्रमशक्षण औि लाइि 

आिपीए उडान, उडान संचालन, 

फ्लाइंग आिपीए प्रदमशयत किने का 
परिचय। 

 

आिपीए धचत्रों की मसलाई औि 

विश्लेषण के मलए फोटोग्रामेट्री का 
परिचय । 
(12 घंटे) 
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57. प्रमशक्षक औि एकल उडान 

आिपीए के साथ उडान भिते 
समय उडान पूिय जांच स ेलेकि 

उडान के बाद की जांच तक पूिे 

उडान संचालन को अजंाम देना 
। (07 घंटे) 

58. उडान आपात ग्स्थनत में 
संचालन का प्रदशयन , सुिक्षक्षत 

तंत्र विफल।  (0 3 घंटे) 

व्यािसानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञान 12 घंटे 

 

 

ननयंत्रत्रत िाताििण 

में आिपीए उडाने के 

मलए प्रमशक्षण की 
योजना बनाएं औि 

व्यिग्स्थत किें। 
आस/एन6302 

59. फ़स्टय-पसयन-व्यू (FPV) फ़्लाइंग 

किें। (02 घंटे।) 
60. आिपीए ननयंत्रत्रत िाताििण में 

आिपीए उडान की आिश्यकता 
को समझें। (03 घंटे।) 

61. आिपीएS ननयंत्रण, सुिक्षा 
साििाननयां, पूिय-उडान जांच, 

टेकऑफ़, बुननयादी उडान मोड 

जैस ेमैनुअल, स्टेबलाइज, 

ऑल्ट होल्ड औि लैंड सीखें। 
(03 घंटे।) 

62. आिपीएS को बाएाँ/दाएाँ औि 

आगे/वपछड ेगनत, िगायकाि 

पैटनय, ितृ्त में उडान ेका अभ्यास 

किें। (03 घंटे।) 
63. उडान मोड जैस ेटेकऑफ़, 

लोइटि, ऑल्ट होल्ड का 
अभ्यास किें। (03 घंटे।) 

64. जीपीएस फेलसेफ, िेडडयो 
फेलसेफ औि बैटिी फेलसेफ में 
उतिना सीखें। (03 घंटे।) 

65. ऑटोपायलट / मसस्टम 

आिपीए उडान संचालन का प्रदशयन 

किने के मलए परिचय, संचालन के 

विमभन्न तिीकों के साथ ननयंत्रत्रत 

िाताििण में एक आिपीए उडाना। 
मुख्य क्िाड कॉप्टि भागों का 
अिलोकन, एएनआिपीए को 
उडाने का तिीका सीखने के मलए 

जगह चनुना , अपन ेआिपीए को 
जमीन से कैसे उतािना है, अपने 
क्िाड कॉप्टि को बाए/ंदाए ंऔि 

आगे/पीछे उडाना, शुरुआती औि 

उन्नत आिपीए उडान तकनीक। 
 

पेलोड विचाि, कैमिा विकल्प, 

संकल्प, ग्स्थि फोटोग्राफी, िीडडयो 
फोटोग्राफी, जीपीएस मोड, कंपन 

औि जेलो प्रभाि, एक्सपोजि 

सेदटनंस, कैमिा लेंस, िीडडयो फे्रम 

दि, छवि फ़ाइलें, कैमिा पेलोड, 

औि अन्य पेलोड संभािनाओं का 
परिचय। 
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फमयिेयि को अपगे्रड किना 
सीखें औि ननयंत्रत्रत िाताििण 

में मशीन का पिीक्षण किें। (12 

घंटे।) 
66. कैमिा विकल्प, रिजॉल्यूशन 

का अन्िेषण किें  औि पूणय 
कैमिा ननयंत्रण पैन/दटल्ट औि 

जूम इन/आउट किने के मलए 

ऑपिेशन किें। (03 घंटे।) 
67. योजना औि अनुमान पेलोड 

विचाि, कैमिा विकल्प, संकल्प 

आदद औि अन्य प ेलोड 

संभािनाएं। (03 घंटे।) 
68. मलडाि, थमयल, आिजीबी, 

हाइपि स्पेक्ट्रल आदद जैस े

कैमिों सदहत विमभन्न पेलोड 

की पहचान किें। (03 घंटे।) 

 

व्यािसानयक 

कौशल 17 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञान 07 घंटे 

 

 

िीएलओएस औि 

बीिीएलओएस 

उडान सदहत 

अननयंत्रत्रत हिाई 

क्षेत्र में आिपीए 

उडान भिने के मलए 

प्रदशयन औि 

प्रमशक्षण प्राप्त किें। 

आस/एन6302 

69. िीएलओएस (विजुअल लाइन 

ऑफ विजन) औि 

बीिीएलओएस (त्रबयॉन्ड 

विजुअल लाइन ऑफ साइट) के 

ज्ञान को लागू किें  औि 

बीिीएलओएस औि 

िीएलओएस के मलए सुिक्षा 
प्रथाओं की पहचान किें। (02 

घंटे।) 
70. यूएिी औि जीसीएस के बीच 

सुिक्षक्षत संचाि मलकं ननष्पाददत 

किें। (01 घंटे।) 
71. अन्य पेलोड संभािनाओं को 

पहचानें औि चनुें। (01 घंटे।) 

िीएलओएस, बीिीएलओएस, 

आईएफआि औि िीएफआि क्या 
हैं? िे आिपीए संचालन को क्यों 
प्रभावित किते हैं? 'विजुअल 

लाइन ऑफ़ विजन' 

(िीएलओएस) औि 'त्रबयॉन्ड 

विजुअल लाइन ऑफ़ विजन' 

(बीिीएलओएस) में की गई उडानों 
पि कौन स ेननयम औि प्रनतबंि 

लागू होत ेहैं? 

कैमिे, थमयल कैमिे, मलडाि सेंसि, 

आिजीबी औि हाइपि स्पेक्ट्रल 

कैमिे जैस ेविमभन्न पेलोड का 
परिचय । एक अननयंत्रत्रत 
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72. मलडाि, थमयल, आिजीबी, 
हाइपि स्पेक्ट्रल आदद जैस े

कैमिों सदहत विमभन्न पेलोड 

की पहचान किें। (03 घंटे।) 
73. स्िायत्त मागय त्रबदं ुनेविगेशन 

(उडान के दौिान पूिय-परिभावषत 

औि गनतशील रूप से 
समायोयय मागय त्रबदं)ु 

ननष्पाददत किें। (03 घंटे।) 
74. िीडडयो-आिारित नेविगेशन 

(आिपीिी मोड) के मलए 

रिमोटली पायलट मोड। (01 

घंटे।) 
75. यूएिी स्थान, यूएिी प्रक्षेपिक्र, 

कैमिा व्यू पॉलीगॉन, िेपॉइंट 

औि उडान योजना के साथ 

भौगोमलक मानधचत्र सीखें। (03 

घंटे।) 
76. ननगिानी, कृवष औि ननिीक्षण 

सदहत आिेदन विमशष्ट के मलए 

फ्लाई आिपीए। (02 घंटे।) 

िाताििण में आिपीए उडान के 

मलए पेलोड कनेक्शन औि इसकी 
संचालन प्रकक्रया । 
कृवष, ननिीक्षण औि आदद जैस े

विमभन्न क्षेत्रों में आिेदन के 

आिाि पि आिपीए कैसे चनुें। 
(07 घंटे) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

पेशिेि 

कौशल 55 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञान 07 घंटे 

 

 

आिपीए उडान को 
ननयंत्रत्रत औि 

प्रबंधित किने के 

मलए आपातकालीन 

प्रोटोकॉल लागू किें। 

आस/एन9404 

77. आपात ग्स्थनत की पहचान किें  
औि उसके अनुसाि इसे 
संभालें। (03 घंटे।) 

78. मैनुअल/अिय-स्िायत्त उडान 

मोड का उपयोग कित ेहुए 

उपकिण उडान ननयमों को 
जानें। (05 घंटे।) 

79. विमान की संिचनात्मक 

विफलता, त्रबजली की हानन - 

बैटिी, मोटि, जीपीएस की हानन 

सुिक्षा जोखखमों का परिचय भाित 

में आिपीए, यूएिी विननयमों को 
उडाने के मलए ददशाननदेश, 

व्यग्क्तगत सुिक्षा, यूएिी 
संचालन औि सुिक्षा, ननयामक 

औि विननयम, आपातकालीन 

पहचान औि संचालन, उडान 

आपात ग्स्थनत में मलकं का 
नुकसान, फ्लाई-अि े(भटकना), 
त्रबजली की हानन, ननयंत्रण सतह 
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औि िात में िोशनी की हानन 

जैसी आपात ग्स्थनतयों की 
पहचान किें। (03 घंटे।) 

80. यथासंभि लंबे समय तक 

विमान के साथ दृश्य िेखा 
(िीएलओएस) बनाए िखें। (03 

घंटे।) 
81. जानें कक कहां उडना है औि कैसे 

कानूनी रूप स ेउडान भिना है 

औि आप इस ेअननयंत्रत्रत हिाई 

क्षेत्र में कैसे उडाते हैं। (05 घटें।) 

की विफलता। 

* विमशष   ‍ट‍पाठ्यक्रम‍सामग्री‍के‍मलए‍अनुबंि-I‍(ए)‍देखें: 
डीजीसीए‍ददशाननदेश।‍(36‍घंटे) 
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िलू कौशल के मलए पाठ्यक्रि 

1. रोजिार कौिल (Employability Skills) (सभी सी  .एस टी.    .्ेडों के वलए सािानट्र  (60 घंटे) 

 

 

विक्षण पररणाि, िलूयाांकन िापदांड पाठ्यक्रम‍औि‍मुख्य‍कौशल‍विषयों‍की‍टूल‍सूची‍जो‍टे्रडों‍के‍एक‍

समूह‍के‍मलए‍सामान्य‍है,‍www.bharatskills.gov.in‍/www.dgt.gov.in‍पि‍अलग‍से‍उपलब्ि‍किाई‍
गई‍है। 
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उपकरण और उपकरणों की सचूी 

ररिोटली पायलटेड एयरक्राफ्ट(आरपीए)/ड्रोि पायलट (24 उम्िीदिारों के बैच के मलए) 

क्र. न. उपकिणों का नाम विििण संख्या 

ए सािान्य उपकरण 

1.  प्लायसय  7 संख्या 
2.  सोल्डरिगं स्टेशन  7 संख्या 
3.  मल्टी मीटि  7 संख्या 
4.  धचमटी  7 संख्या 
5.  द्विनेत्री  7 संख्या 
6.  एनीमोमीटि  7 संख्या 
7.  मगै्ननफायि  7 संख्या 
बी उपभोग्य िस्तुए ं

8.  टेप का मिधित सेट (िासस्कंग, डक्ट, 
स्कॉच, डबल साइडडे, क्लॉथ टेप 
आदद) 

 7 संख्या 

9.  तारों के मिधित सेट (12 से 24 एडब्लल्यूजी तार) 7 संख्या 
10.  आस्तीि का मिधित सेट (2 मििी से 20 मििी आस्तीि ) 7 संख्या 
11.  संबंिों के मिधित सेट (स़िप टाई, 

बंधचगं स्लीव्स) 
 7 संख्या 

12.  एपॉक्सी के मिधित सेट (त्िररत सुिार, गोररल्ला गोंद, 5 मििट 
एपॉक्सी, 24 घंटे एपॉक्सी, गिम गोंद 
आदद) 

7 संख्या 

13.  मशकंजा का मिधित सेट (एि2 स ेएि6) 7 संख्या 
14.  प्राथमिक धचककत्सा ककट  7 संख्या 

सी. ड्रोि ककट 

15.  ड्रोि क्िाड कॉप्टर ककट िें शामिल हैं: 
 जीपीएस मॉड्यूल 
 प्रोपलसय 
 बीएलडीसी मोटसय - 
 ईएससी (इलेक्ट्रॉननक स्पीड 

कंट्रोलि) 
 एफसीबी (उडान ननयंत्रक 

बोडय)/ऑटो पायलट 
 लाइपो बैटिी 
 लाइपो बैटिी चाजयि 
 आिएफ ट्रांसमीटि औि रिसीिि 
 ड्रोन बेस 

प्रोसेसि: Cortex-M4F 168MHz / 252MIPS 

14 PWM / सिो आउटपुट (8 फेलसेफ औि 

मैनुअल ओिििाइड के साथ, 6 सहायक, उच्च-

शग्क्त संगत) 

 

व्हील-बेस 450 मममी, लैंडडगं सपोटय, बेस 

पीसीबी (कफग्क्संग फे्रम्स के मलए) 

मोटि ब्रशलेस, 920RPM/V, 

6 संख्या 

    अनुिग्नक -I 
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 रिसीिि केबल 
 िाडाि 

 

168dBm नेविगेशन संिेदनशीलता, 10Hz तक 

नेविगेशन अपडटे दि, डडग्जटल कम्पास सेंसि 

शाममल है। 
ननयंत्रक 10चनैल, रिसीिि: 14चनैल आिएफ 

िेंज 2.40 ~ 2.48GHz बैंड चौडाई: 500kHz बैंड: 

142 आिएफ पािि: 20dBm से कम 2.4GHz 

मसस्टम: 

LiDAR: ऑपिेदटगं िेंज: 0.3m ~ 12m - लागू 
िोल्टेज िेंज: 4.5V ~ 6V (सीरियल TTL स्ति 

3.3V है) - स्िीकृनत कोण: 2.3º - आिवृत्त: 

100Hz - सटीकता: 1% (~ 6m), 2% (6m) 

~12मी) 
16.  एनपीएनटी अनुपालक माइक्रो यूएिी 

मानधचत्रण औि ननगिानी के मलए बनाया 
गया है। 
मैवपगं/आिजीबी/फोटोग्रामेट्री पेलोड, 15 
एमपी औि डटेा-मलकं उपकिण के साथ 
ग्राउंड कंट्रोल स्टेशन सॉफ्टिेयि 

बैटिी के साथ यूएिी िजन औि 

मानक पेलोड - <2 ककलो 
प्रोपेलि के साथ यूएिी आकाि - <80 सेमी x 80 

सेमी 
िीिज/उडान का समय ( 1000 मीटि AMSL 

तक ) - 20-25 ममनट 

लाइि प्रसािण के मलए िेंज (त्रत्रयया)  -  2 

ककमी 
विमशष्ट कू्रज गनत  -  7 मी/स े

ऑपिेदटगं ऊंचाई (एजीएल) - 200 मीटि 

एजीएल (जमीन स्ति से ऊपि) 

अधिकतम प्रक्षेपण ऊंचाई (एएमएसएल) - 

3000 मीटि एएमएसएल (समुर्द् तल से ऊपि) 

पिन प्रनतिोि  - न्यूनतम 10 मी/स े

फे़लसेफ विशषेताएं  
- संचाि विफलता पि घि लौटें  
- कम बैटिी या बैटिी की समस्या पि घि/भूमम 

पि लौटें  
- तेज हिाओं में घि िापसी 
- जीपीएस विफलता अनतिेक के मलए कई 

जीपीएस ऑन-बोडय 

2 संख्या 
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स्िायत्तता त्रबना उपयोग के टेक-ऑफ स ेलैंडडगं 

तक पूिी तिह स ेस्िायत्त 

कोई भी आि / सी ननयंत्रक 

पेलोड के लक्षण - 

मैवपगं/आिजीबी/फोटोग्रामेट्री पेलोड, 15 

एमपी  
17.  एचडी पेलोड, 1280X720,5X ऑग्प्टकल जूम िीडडयो 

रिजॉल्यूशन 

2 संख्या 

18.  थमयल कैमिा पेलोड 320X240 वपक्सेल 2 संख्या 
19.  फील्ड मिम्मत ककट  2 संख्या 
20.  सेंसि के साथ ममनी िेदि स्टेशन हिा का तापमान: 0 डडग्री सगे्ल्सयस से 100 

डडग्री सेग्ल्सयस 

सापेक्ष आर्द्यता: 0% स े100% आिएच 

सौि विककिण िेंज: 0 स े2000W/m2 

िायुमंडलीय दबाि िेंज: 15- 115kPa िायु 
गुणित्ता सेंसि (PM2.5): 10 - 500 

विडं स्पीड सेंसि स्पीड: 0 स े20m/S 

पिन ददशा सेंसि: उत्ति, पूिय, पग्श्चम, दक्षक्षण, 

उत्ति-पूिय, पूिय-दक्षक्षण, उत्ति-पग्श्चम, दक्षक्षण-

पग्श्चम 

िषाय : दटवपगं बाल्टी मममी . में 
 

मसस्टम में पोटेबल यांत्रत्रक संिचना होनी 
चादहए ग्जसमें सभी सेंसि लगे हों। िास्तविक 

समय डटेा ननगिानी के मलए एलसीडी डडस्प्ले 

औि स्थानीय भंडािण के मलए यूएसबी 
इंटिफे़स औि क्लाउड स्टोिेज के मलए 

जीएसएम कनेग्क्टविटी, 
िास्तविक समय औि दिूस्थ ननगिानी औि 

विश्लेषण के मलए डशैबोडय के मलए एप्लीकेशन 

सॉफ्टिेयि। 
त्रबजली की आपूनतय: मुख्य 230V एसी औि 

बैटिी संचामलत जब क्षेत्र में उपयोग ककया 
जाता है: 12V/7Ah 

2 संख्या 
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21.  जीएसपी टे्रनि चनैल: 12 रिसीिि आिवृत्त: 1575.42 

मेगाहर्टयज ग्स्थनत सटीकता: एसए िेग 

सटीकता के त्रबना 25 मीटि सीईपी: एसए 

समय सटीकता के त्रबना 0.1 मीटि/सेकंड: 

जीपीएस समय के मलए मसकं्रनाइज अपडटे 

दि: 1 सेकंड। रिसीिि संिेदनशीलता: -175 

डीबी सीरियल संचाि: 4800 बॉड दि (डडफ़ॉल्ट) 

प्रोटोकॉल मैसेंजि: एनMEA0183 V 2.2, SiRf 

बाइनिी औि RTCMSC-104 V2.0 टाइप 1,2,9 

अधिकतम गनत: 515 मीटि / सेकंड। 
अधिकतम ऊंचाई : 18000 मीटि पहले कफक्स 

का समय : 45 / 38 / 8 सेकंड 

पीसी संचाि के मलए यूएसबी 
विश्लेषण के मलए जीपीएस सॉफ्टिेयि 

पीआिएन कोड का अध्ययन 

सामान्य एनMEA मानक प्रोटोकॉल जैस े

GPGGA, GPGLL, GPGSA, GPGSV, GPRMC, 

GPVTG का अध्ययन 

अन्य GPS एनMEA मानक जैसे GPALM, 

GPGRS, GPGST, GPMSS, GPZDA का 
अध्ययन 

2 संख्या 

22.  हाथ  मौसम मीटि हिा का तापमान: 0 डडग्री सगे्ल्सयस से 100 

डडग्री सेग्ल्सयस 

सापेक्ष आर्द्यता: 0% स े100% आिएच 

यूिी सूचकांक, 

िायुमंडलीय दबाि िेंज: 15- 115kPa 

काबयन डाइऑक्साइड (CO2): 0 - 2000 

पीपीएम काबयन मोनोऑक्साइड (सीओ): 1 - 

1000 पीपीएम 

तापमान संिेदक: 0 स े100 डडग्री 
आर्द्यता सेंसि: 5 से 95% आिएच 

पािि: 5 िी डीसी / 1 ए 

पीसी इंटिफे़स: यूएसबी 
चाग्जिंग: यूएसबी 

2 संख्या 
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बैटिी: 3.7V/2200mAh 

कनेग्क्टविटी िाई-फाई: 802.11 बी/जी/एन 

िायिलेस लैन 

यूएसबी: यूएसबी 2.0 

• डटेा संग्रह के मलए डसे्कटॉप एग्प्लकेशन • 

बैटिी बैकअप इनत्रबल्ट बैटिी सुिक्षा औि 

चाग्जिंग सककय ट • िाई-फाई पि इनत्रबल्ट 

िायिलेस डटेा ट्रांसमीटि • यूएसबी चाग्जिंग 

पोटय 
23.  इंडोि नेटेड सुवििा  लैब में 

आिश्यक
तानुसाि 
आकाि 

24.  बाहिी ननयंत्रत्रत जाल पिीक्षण सुवििा  आउटडोि 
के मलए 
आिश्यक 
आकाि 

25.  आिपीए औि स्पेयि पार्टयस ककट  2 संख्या 
26.  बैलेंस चाजयि  2 संख्या 
27.  त्रबजली वितिण बोडय  6 संख्या 
28.  ड्रोन असेंबली मसखाने के मलए मसम्युलेटि  6 संख्या 
29.  िास्तविक उडान मसम्युलेटि  4 संख्या 
30.  जोि माप मीटि  2 संख्या 
31.  यूनििसमल बैटरी एमलमििेटर सककम ट 

(UBEC) 
 4 संख्या 

32.  सिो परीक्षक  4 संख्या 
33.  ितमिाि िीटर  4 संख्या 
34.  जीपीएस जैिर  1 संख्या 
35.  18KM . तक का ड्रोि  स्िचामलत उडान 

 पेलोड या कैमिा ननयंत्रण 

 3 ककलो तक पेलोड 

 IP55 िेदटगं 

 18 ककमी . तक 

 40 ममनट तक उडान का समय 

 विमान आयाम 600 x 600 x 500 

मममी ( LxWxH ) 

 जॉयग्स्टक ननयंत्रक 

 ऑटो फ्लाई होम औि लैंडडगं कैमिा 

1िो. 
(िैक
सल्पक) 
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एंगल कंट्रोल कैमिा शटि औि जूम 

मल्टीपल कैमिा ग्स्िधचगं 

दटप्पणी: - 
1.  कक्षा में इंटिनेट की सुवििा उपलब्ि किाना िांनछत है। 
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डीजीसीए ददशानिदेशों के अिसुार विमशष्ट पाठ्यक्रि सािग्री - 5 ददिसीय 

पाठ्यक्रि 
 

 

 

विषय 
थ्योरी क्लासेस कक्षाओं की 

संख्या 
1. डीजीसीए के विननयम 01 

2. उडान के मूल मसद्िांत 01 

3. एटीसी प्रकक्रयाए ंऔि िेडडयो टेलीफोनी 01 

4. कफक्स्ड विगं ऑपिेशंस/एिोडायनाममक्स 01 

5. मल्टी िोटि संचालन / िायुगनतकी 01 

6. मौसम औि मौसम विज्ञान 01 

7. ड्रोन उपकिण औि िखिखाि 01 

8. आपातकालीन पहचान औि प्रबंिन 01 

9. पेलोड स्थापना औि उपयोग 01 

10. छवि/िीडडयो व्याख्या 01 

1 1। अनंतम पिीक्षण मसद्िांत 01 

थ्योरी कक्षाओं की कुल संख्या 1 1 

 
विषय व्यिहाररक 

प्रमशक्षण 

कक्षाओं की 
संख्या 

1. उडान मसम्युलेटि प्रमशक्षण 08 

2. लैब में व्यािहारिक पाठ 01 

3. व्यािहारिक उडान सबक 15 

व्यािहाररक कक्षाओं की कुल संख्या 24 

कुल प्रमशक्षण 35 

अनुिग्नक -I (A) 
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विमशष्ट पाठ्यक्रि सािग्री के मलए विस्ततृ पाठ्यक्रि 
 

डीजीसीए ददशानिदेशों के अिसुार 
 
 

ददि की 
सखं्या 
 

प्रमशक्षण के विषय प्रमशक्षण का वििरण 

ददि 01: डीजीसीए के विननयम, नागरिक 

उड्डयन आिश्यकताएाँ (01 िगय) 

- िगीकिण 

- बुननयादी िायु विननयम 

- मुख्य त्रबन्द ु

- क्या किें  औि क्या नही ं
उडान के मूल मसद्िांत (01 कक्षा) - बुननयादी बातों पि प्रकाश नहीं पडा 

- िायुगनतकी 
- टेक-ऑफ, उडान औि लैंडडगं 

- मैन ऑउिि, टनय औि सककय ट पैटनय 
एटीसी प्रकक्रयाएं औि िेडडयो टेलीफोनी (01 

कक्षा) 

- एटीसी संचालन को समझना 
- नो ड्रोन जोन के ज्ञान के साथ एयिस्पेस 

स्ट्रक्चि औि एयिस्पेस प्रनतबंि 

- ग्स्थनत औि ऊंचाई रिपोदटिंग सदहत एटीसी 
के साथ संचाि किना 

- उडान योजना प्रकक्रया 
- टक्कि से बचना 
- िेडडयो टेलीफोनी (आिटी) तकनीक 

- मानक िेडडयो शब्दािली औि आिटी 
िाक्यांशविज्ञान 

- िेडडयो में अभ्यास सत्र 

संचाि 

कफक्स्ड विगं ऑपिेशंस औि एिोडायनाममक्स 

(01 क्लास) 

- कफक्स्ड विगं ड्रोन के प्रकाि, मेक, पार्टयस 

औि शब्दािली 
- कफक्स्ड विगं ड्रोन का संचालन औि मानि 

कायय 
- अनुप्रयोग औि संचालन 

- मल्टी िोटि ड्रोन पि फायदे/नुकसान 
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मल्टी िोटि परिचय (01 िगय) - मूल ड्रोन शब्दािली 
- ड्रोन के प्रकाि, प्रयकु्त सामग्री औि ड्रोन का 

आकाि 

  - मोटसय औि प्रोपेलि 

- इलेक्ट्रॉननक  स्पीड कंट्रोलि 

(ईएससी), फ्लाइट कंट्रोलि 

- ड्रोन का संचालन औि अनुप्रयोग 

- मल्टी िोटि ड्रोन पि फायदे/नुकसान 

मौसम औि मौसम विज्ञान (01 कक्षा) - मानक िाताििण 

- िायु दाब मापना 
- गमी औि तापमान 

- हिा 
- नमी, बादल बनना 
- मेट  टममयनल  एविएशन रूटीन िेदि 

रिपोटय (METAR) 

ड्रोन उपकिण िखिखाि (01 िगय) - ड्रोन का िखिखाि, उडान ननयंत्रण बॉक्स, 

ग्राउंड स्टेशन 

- ग्राउंड उपकिण, बैटिी औि पेलोड का 
िखिखाि 

- अनुसूधचत सवियमसगं 

- उपकिणों की मिम्मत 

- दोष खोज औि सुिाि 

 

ददि 02: आपातकालीन पहचान औि प्रबंिन (01 

िगय) 

- उडान आपात ग्स्थनत में 
- मलकं का नुकसान 

- फ्लाई- अि े(भटकना) 
- ताकत में कमी 
- सतह की विफलताओ ंको ननयंत्रत्रत किें 

पेलोड, स्थापना औि उपयोग (01 िगय) - पेलोड के प्रकाि 

- पेलोड के दहस्से 
- इंस्टालेशन 

- पेलोड की विशषेताए ं

- उपयोग 
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छवि औि िीडडयो व्याख्या (01 कक्षा) - अिलोकन के मसद्िांत 

- छवि/िीडडयो की व्याख्या 
- विश्लेषण 

अनंतम पिीक्षा - मसद्िांत (40 ममनट) - 

 

उडान मसम्युलेटि का परिचय (01 कक्षा) 
- मसम्युलेटि की बुननयादी परिचालन 

विशषेताएं 
- विमभन्न हिाई जहाजों औि हिाई अड्डों का 

चयन कैसे किें  
 

  -  डमेो उडान 

 

उडान मसम्युलेटि प्रमशक्षण (02 कक्षाएं) 
- उडान पूिय जांच औि स्टाटय-अप 

- उडान के मलए तैयािी  सह समन्िय  

- टेक-ऑफ औि उडान चिण 

- दृग्ष्टकोण औि लैंडडगं 

- उडान जांच के बाद 

 

ददि 03: उडान मसम्युलेटि प्रमशक्षण (05 कक्षाएं) - प्री-फ्लाइट चके औि स्टाटय-अप 

- उडान के मलए तैयािी  सह समन्िय  

- टेक-ऑफ औि उडान चिण 

- दृग्ष्टकोण औि लैंडडगं 

- उडान जांच के बाद 

लैब में व्यािहारिक पाठ (01 कक्षा) - ड्रोन का संयोजन 

- डी-असेंबमलगं 

- उप-िगों/मॉड्यूल का एकीकिण 

- इंजन / प्रणोदन प्रणाली का  एकीकिण
 

- दोष खोज औि सुिाि 

- मिम्मत  िखिखाि  औि 

प्रलेखन 

व्यािहारिक उडान (01 कक्षा) -  प्रमशक्षक के साथ 

 

ददि 04: व्यािहारिक उडान -  प्रमशक्षक के साथ पूिा ददन उडान 

 

ददि 05: एकल उडान -  प्रमशक्षक के त्रबना पूिा ददन उडान 
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                                                    िब्द-सांक्षेप 
 

सीटीएस मशल्पकाि प्रमशक्षण योजना 
एटीएस मशकु्षता प्रमशक्षण योजना 

सीआईटीएस मशल्प प्रमशक्षक प्रमशक्षण योजना 
डीजीटी प्रमशक्षण महाननदेशालय 

एमएसडीई कौशल विकास औि उद्यममता मंत्रालय 

एनटीसी िाष्ट्रीय  टे्रड प्रमाणपत्र 

एनएसी िाष्ट्रीय मशकु्षता प्रमाणपत्र 

एनसीआईसी िाष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रमाणपत्र 

एलडी लोकोमोटि विकलांगता 
सीपी मग्स्तष्क पक्षाघात 

एमडी एकाधिक विकलांगता 
एलिी कम दृग्ष्ट 

एचएच सनुने में ददक्कत 

आईडी बौद्धिक विकलागं 

एलसी कुष्ठ िोग  

एसएलडी विमशष्ट सीखन ेकी अक्षमता 
डीडब्ल्य ू बौनापन 

एमआई मानमसक बीमािी 
  ए ए एमसड अटैक 

पीडब्ल्यडूी 
 

विकलांग व्यग्क्त 
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